Formule Meccanica
Moto rettilineo uniforme

X(t)=vt+Xx,

Moto uniformemente accelerato

1
v(t)=at+v, x(t)zz at’+v,t+x,

Moto armonico

x(t)=Asn(w t+@,)=Asin(w-(t+1,)) w=2$
v(t)=Aw cos(wt) a(t)=—Aw’sin(wt)=—w’x(t)

Moto dei gravi lungo x

X(1)=Xo+ Vo, t VieVox  8,=0
Moto dei gravi lungoy

y<t>ZYO+V0y't_%t2 Vy=V,,— gt a=-g

Traiettoriadi un grave

2
_ =9 Vox Voy Vﬁy . V§S|n(29)
y 2. (V) ( g ) 2.9 Gittata g
ymax:\/g%( Xymax:VOX'VOé

Componenti dell'accelerazione

dv dr
a(t)za-1+v(t)-a



Moto circolare
con $(0)=0;w(0)=0

w(t)=cct 9(t):%-t2

Moto circolare uniforme

w(t)=cost=w ; x=0 3 (t)=wt+9,

X(t)=Rcos(9)=Rcos(wt+¢p,) y(t)=Rsin($)=Rsin(wt+e,)

v,=—Rwsin(wt) V,=Rw cos(wt) |l’|:‘/Vi+V§= Rw

V2
a=—w’x  a=-w’y |@c|:w2R:ﬁ

Raggio di curvatura

2° principio delladinamica

F=ma

Legge di gravitazione universale

m,-m X
F,=G—52 G=6,67-10 1
r con kg-s

Accelerazione nellamacchinadi Atwood

_ m—m,

_m+%g

Piano inclinato

1 |[,h
tcaduta sng g Varrivo_\/ 2- g h



Pendolo

9 ()=9y Sn(Qt+qp,) w (t)=9,,-Q-cos(Qt+p,)

N=2—— oscill g a.= | Tens:m-g-cos9+m-l-w (t)

toscill

Forzad'attrito

Fa:u'Rv

Resistenza viscosa

—t

F=mbY yiy=rg(1-eT)
Forzaelastica

F=—kx

X(t)=A-cosp,Snwt+A-sing,coswt con A=Xo: (Po:%
Lavoro di unaforza

p2
L=E*S  conF costante e snon collineare; L:yplE*dS in tutti gli altri cas
dL=Fx*ds= m.%.\_/dt: m\_/d\_/:g.d(vz) K:mg

Principio di conservazione dell'energia meccanica

E.(P)+U(P)=costante
Energia potenziale dellaforza peso

P
U(p):f Fxds+U,;
P

U(p)=mgh



Energia potenziale dellaforza elastica

1 1
[em= myr Vo= mY, A= m,a,
o mmtk; KK om mmtk; KK m mmtk; “
motacm=ZkJE(k“)

Potenza

dL t2
Pu="gf  Luo=[P(t)dt
tl

Quantita di moto

Energiacinetica di un corpo rigido rotante intorno ad un asse fisso
| w?

I=mr®= [ r’dm=[ r’pdv Ee=—-

Momento assid e dell'energia cinetica

M=lw'

Momento d'inerziadi un cilindro rotante attorno al proprio asse di sSmmetria

RZ
l=m—
2



